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Esperienze

Dal 2002 ad oggi si occupa di: attività professionale di consulenza e docenza nel settore ICT/Organizzazione 
Aziendale per clienti Privati e Pubblici. Socio fondatore e Presidente del ClubTI (Tecnologie dell’Informazione) 
delle Marche e consigliere di FIDA (Federazione Italiana delle Associazioni Professionali di Information 
Management). Nel periodo, inoltre, di maggior rilievo:
- dal 2002 si occupa di progettazione di sistemi informativi, SW selection e riorganizzazione dei processi 
aziendali mediante utilizzo di soluzioni ICT innovative; esempi recenti: AUSL 2 dell’Umbria (PG), Acraf Spa 
(Gruppo Angelini - AN), L’Inglesina Baby Spa (VC), Corepla (Consorzio Recupero Materie Plastiche - MI), Qs-
Group Spa (per Indesit Company Spa), Desi e Dema Srl (AN-PS), etc…; 
- dal 2004 promuove e collabora con il Centro Radioelettrico Sperimentale Guglielmo Marconi, fondato dallo 
stesso G. Marconi nel 1933 (Roma - TS - AN);
- dall’A/A 2002/03 è docente a contratto presso l’Università Politecnica delle Marche (AN), Facoltà di 
Ingegneria;
- nel 2002 e nel 2009 effettua la progettazione, direzione lavori e collaudo di tutti gli impianti per la Server Farm 
(con finalità ASP) della Elsag-Datamat Spa di Roma, in particolare: dati, opere murarie, elettrico ed 
illuminazione, condizionamento, elettrogeno, continuità, sicurezza, antincendio, tvcc; 
- nel periodo 2002-2006 è “Tutor” del Ministero per l’Università e la Ricerca Scientifica e Tecnologica (MIUR), 
con compiti di monitoraggio, gestione, supervisione ed indirizzo di progetti innovativi;
- dal 2009 è componente del Consiglio di Amministrazione della Qs-Group Spa (www.qs-group.com);
- nel periodo 1999-2001 è ICT manager del Gruppo Eldo Spa, multinazionale nel settore retail, consumer 
electronics;
- nel periodo 1992-1998 lavora presso il Gruppo Loccioni, ove nel 1997 assume la qualifica di dirigente;
- nel periodo 1989/90 vince una borsa di studio bandita dalla Fondazione G. Marconi di Pontecchio Marconi 
(BO);
- nel 1989 con la tesi di laurea vince un concorso-premio bandito dalla S.I.P. SpA (ora Telecom Italia SpA).



Prof. Conte Giuseppe SSD: ING-INF/04 
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Esperienze

Giuseppe Conte ha ottenuto la Laurea in Matematica dall'università di Genova nel 1974. Dal 1974 al 1990 è 
stato, successivamente, Borsista CNR, titolare di Assegno di Ricerca, Professore Incaricato e Professore 
Associato presso la Facoltà di Scienze dell'Università di Genova. Nello stesso periodo è stato Visiting 
Researcher e successivamente Visiting Professor presso l'Ohio State University, Columbus - Ohio, e Visiting 
Professor presso l'Ecole Centrale de Nantes, Nantes - Francia. Dal 1990 è Professore Ordinario di Teoria dei 
Sistemi presso la Facoltà di ingegneria dell'Università di Ancona. Nel 1980 e nel 1987 ha ottenuto la Fulbriht 
Scholarship e nel 1987 la NATO Senior Fellowship per compiere ricerche presso istituzioni straniere. 
Giuseppe Conte è stato Presidente del Consiglio di Corso di Laurea in Ingegneria Elettronica, Presidente del 
Consiglio di Diploma in Ingegneria Logistica e della Produzione, Presidente del Consiglio di Corso di Laurea in 
Ingegneria Informatica e dell'Automazione e del Consiglio di Corso di Laurea in Ingegneria Logistica e della 
Produzione, responsabile del Corsodi Laurea Magistrale in Ingegneria Gestionale della Facoltà di Ingegneria 
dell'Università Politecnica delle Marche. Dal 1998 è Chairman dell'Italian Chapter della IEEE - Control Systems 
Society, da lui fondato. E' stato Presidente della sezione Adriatica della Federazione Italiana di Elettrotecnica, 
Elettronica, Automazione, Informatica e Telecomunicazioni AEIT. Dal 2004 è Socio dell'Accademia 
Marchigiana di Scienze Lettere ed Arti. Ha coordinato progetti di ricerca internazionali finanziati da CNR - U.S. 
NSF, NATO e Unione Europea e ha ottenuto contratti di ricerca da CNR, ASI e NATO. Giuseppe Conte è 
autore o coautore di circa 200 pubblicazioni nell'area della Teoria dei Sistemi e del Controllo e della Robotica, 
oltre che coautore dei tre volumi.   I suoi principali interessi di ricerca riguardano i metodi algebro/geometrici 
nella teoria dei sistemi lineari e nonlineari e del controllo e la robotica mobile e sottomarina. I suoi principali 
contributi scientifici riguardano l'analisi degli zeri dei sistemi dinamici, la soluzione di problemi di controllo non 
interagente, lo sviluppo di sistemi di navigazione e guida per veicoli robotizzati autonomi. 

Pubblicazioni

1) G. Conte, A.M. Perdon, Zeros and Zero Dynamics for Linear, Time-delay System, Proc. Symposium to 
honor B. Wolowich, Cancun, Mexico, 2008
2) G. Conte, S. M. Zanoli, D. Scaradozzi, A. Caiti,L. Gambella, Robotics techniques for data acquisition in 
underwater archeology, International Journal of Mechanics and Control, vol. 10 (Special Issue for RAAD 
Congress 2008) 2009
3) G. Conte - L. Gambella - D. Scaradozzi - S. Zanoli - A. Caiti - V. Calabrò - A. Alcocer - J. Alves - B. Cardeira 
- R. Cunha - F. Curado - P. Oliveira - A. Oliveira - A. Pascoal - M. Rufino - L. Sebastião - C. Silvestre, 
Underwater Vehicle Technology in the VENUS project, International Journal of the Society for Underwater 
Technology, 28, n.4
4) G. Conte, G. Morganti, A. M. Perdon, D. Scaradozzi, Multi-Agent System Theory for modelling a Home 
Automation System, Proc. IWANN 2009, Salamanca, Spain, 2009
5) G. Conte, G. Morganti, A. M. Perdon and D. Scaradozzi, Multi-Agent System Theory for Modelling a Home 
Automation System, Journal of Physical Agents, 3, 2009
6) G. Conte, D. Scaradozzi, M. Rosettani, An application of E-field sensors in industrial robotics, Proc. MED’09, 
Thessaloniki, Greece, 2009
7)  G. Conte, A. M. Perdon, G. Vitaioli, A model based control scheme with sampled information, Proc. 
MED’09, Thessaloniki, Greece, 2009
8) Conte, G.; Scaradozzi, D.; De Capua, G.P.; Sorbi, L.; Luciani, C.; De Cecco, P.G.; Sorci, A.;, Innovative 
technology for studying growth areas of Posidonia oceanica, Proc. IEEE Workshop on Environmental, Energy, 
and Structural Monitoring Systems, EESMS, Crema, Italy 2009
9) G. Conte, D. Scaradozzi, G. Vitaioli, M. Rosettani, S. Franca, A. Toccaceli, A. Dell’Anno, Monitoring 
groundwater characteristics by means of a multi-parametric probe and sampling device, Proc. IEEE Workshop 
on Environmental, Energy, and Structural Monitoring Systems, EESMS, Crema, Italy 2009
10) G. Conte, P. Pennesi, The Rendezvous Problem with Discontinuous Control Policies, IEEE-Transaction on 
Automatic Control, 55, n. 1, 2010
11) G. Conte e A.M. Perdon, Working with New Paradigms and Challenges in Control Theory,Proceedings 
Congresso 2010 AIRS, World Scientific, 2010
12) G.Conte, D.  Scaradozzi, M. Rosettani, E-field Sensors and Sensor-based Control Strategies for M/M Safe 
Cooperation, Proceedings IFAC World Conference 2011,Milano, Italy, 2011
13) G. Conte, D. Scaradozzi, R. Donnini, A. Pedale, Building Simulation/Emulation Environments for Home 
Automation Systems, Proc. 19th Mediterranean Conference on Control and Automation, MED'11, Corfu, 
Greece, 2010



Prof. Cucchiarelli Alessandro SSD: ING-INF/05 
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Esperienze

Alessandro Cucchiarelli ha conseguito la Laurea in Ingegneria Elettronica nel 1985 presso l'Universita' di 
Ancona. Nel 1991 è diventato Ricercatore nel raggruppamento scientifico disciplinare ING-INF/05 presso 
l'Istituto di Informatica della stessa Università. Dal 2005 è professore associato nello stesso raggruppamento, 
ed afferisce al DIIGA, Dipartimento di Ingegneria Informatica, Gestionale e dell'Automazione dell'Università 
Politecnica delle Marche (già Università di Ancona). I suoi attuali domini di ricerca sono l'applicazione di 
Tecniche di NLP all'Estrazione Automatica di Informazioni dal Web ed alla
Definizione di Ontologie di Dominio e la definizione di metriche e strumenti per l'analisi di reti sociali. Ha 
partecipato a numerosi progetti di ricerca sia cofinanziati dal MURST/MIUR che dall'Unione Europea. E' stato 
coordinatore locale del gruppo di ricerca del DIIGA che ha partecipato al NoE europeo INTEROP. E' stato 
membro del comitato di programma/revisore di convegni internazionali (International Conference on Cognition 
and Exploratory Learning in Digital Age, IEEE International Conference on Advanced Learning Technologies) e 
revisore per riviste internazionali (International Journal of Natural Language Engineering, IEEE Transactions on 
Knowledge and Data Engineering, Journal of Information Technology Education, ACM Transactions on 
Knowledge Discovery from Data). E' autore o coautore di circa 80 pubblicazioni su riviste, capitoli di libri e atti 
di congressi con referee

Pubblicazioni

- CUCCHIARELLI A, D’ANTONIO F, VELARDI P.(2012), Semantically Interconnected Social Networks, Social 
Network Analysis and Mining, Vol.2 N.1, pp. 69-95, Springer, 2012. I
- CUCCHIARELLI A, D’ANTONIO F (2010), Opportunity Discovery Through Network Analysis, in Proceedings 
of the Interoperability for Enterprise Software and Applications (I-ESA) Conference, Coventry, UK, 2010.
- CUCCHIARELLI A, D’ANTONIO F, VELARDI P (2009), Analyzing Collaborations Through Content-Based 
Social Networks, in “Computational Social Network Analysis: Trends, Tools and Research Advances” 
A.Abraham, A.Hassanien and V.Snasel eds., Springer, 2009.
- CUCCHIARELLI A, D’ANTONIO F (2009) Opportunity Networks and Social Network Techniques in 
Recommending Research Collaborations. In: Atti del convegno “Enterprise Interoperability - Ricerca scientifica 
e Opportunità per il mondo industriale”. Roma, Italy, 2009
- VELARDI P, CUCCHIARELLI A., DANTONIO F (2008). Monitoring the Status of a Research Community 
through a Knowledge Map. WEB INTELLIGENCE AND AGENT SYSTEMS, vol. 6; p. 273-294, ISSN: 1570-
1263, doi: 10.3233/WIA-2008-0141
- CUCCHIARELLI A., VELARDI P, D'ANTONIO F, CURZI M (2008). Modeling Collaborations Content in Social 
Network Analysis. In: IEEE/WIC/ACM International Conference on Web Intelligence. Sydney - Australia, 
December 9-12
- VELARDI P, CUCCHIARELLI A., NAVIGLI R, CURZI M (2008). Content-Based Social Network Analysis. In: 
European Conference on Artificial Intelligence - ECAI2008. Patras - Greece, July 21-25
- VELARDI P, NAVIGLI R, CUCCHIARELLI A., D'ANTONIO F (2008). A New Content-Based Model for Social 
Network Analysis. In: Second IEEE International Conference on Semantic Computing - ICSC2008. Santa 
Clara, USA, August 4-7, 2008
- VELARDI P, CUCCHIARELLI A., PETIT M (2007). A Taxonomy Learning Method and its Application to 
Characterize a Scientific web Community. IEEE TRANSACTIONS ON KNOWLEDGE AND DATA 
ENGINEERING, vol. 19; p. 180-191, ISSN: 1041-4347
- VELARDI P, CUCCHIARELLI A., PETIT M (2007). A Semantically Enriched Competency Management 
System to Support the Analysis of a Web-based Research Network. In: IEEE/WIC/ACM International 
Conference on Web Intelligence. Fremont, USA, November 2007
- VELARDI P, CUCCHIARELLI A., PETIT M (2006). Supporting Scientific Collaboration in a Network of 
Excellence Through a Semantically Indexed Knowledge Map. In: Interoperability for Enterprise Software and 
Applications (I-ESA) Conference. Bordeaux, France, February 2006
- CUCCHIARELLI A., IACOBUCCI D, NERI F (2005). A Machine Learning Approach to Data Mining: Delving 
into the Italian Business Groups Database. In: ZAINI S.; CERIOLI A.. Classification and Data Analysis 2005. p. 
313-316, PARMA: Monte Università, ISBN/ISSN: 88-7847-066-X



Prof. Diamantini Claudia SSD: ING-INF/05 
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Esperienze

Claudia Diamantini è professore associato presso l'Università Politecnica delle Marche, Dipartimento di 
Ingegneria Informatica, Gestionale e dell'Automazione dal 2004, dove ha la titolarità di insegnamenti nel 
settore Sistemi Informativi e Basi di Dati ed è responsabile del gruppo di ricerca Knowledge Discovery & 
Management. In precedenza è stata assegnista di ricerca e professore a contratto presso la stessa Università. 
Ha ricevuto la Laurea cum laude in Scienze dell'Informazione nel 1990 dall'Università degli Studi di Milano. Nel 
1995 ha conseguito il titolo di Dottore di Ricerca in Sistemi Artificiali Intelligenti presso L'Università degli Studi 
di Ancona. I suoi interessi di ricerca riguardano le aree dell'apprendimento supervisionato, data mining e 
knowledge discovery, data semantics e interoperabilità. Ha lavorato e lavora su questi argomenti nell'ambito di 
progetti nazionali ed internazionali, tra cui il progetto EU FP7 BIVEE - Business Innovation and Virtual 
Enterprise Environment attualmente in corso. E' co-fondatore e esponsabile scientifico del Polo Italiano 
dell'International Virtual Laboratory for Enterprise Interoperability (http://www.interop-vlab.eu/). E' autore di oltre 
70 pubblicazioni su riviste, libri e convegni nazionali e internazionali con referee. Partecipa all'organizzazione di 
conferenze nazionali ed internazionali e serve come guest editor e revisore per riviste, convegni e workshop 
internazionali. Membro IEEE e ACM, è socio fondatore e membro del consiglio direttivo del Club per le 
Tecnologie dell'Informazione (CLUB-TI) - Sezione Marche, i cui obiettivi sono la promozione di iniziative di 
ricerca, informazione e formazione in ambito ICT, e la creazione di sinergie ed iniziative congiunte tra imprese 
e Università.

Pubblicazioni

- C. Diamantini, D. Potena and E. Storti (2011), A Semantic-Aided Designer for Knowledge Discovery, Proc. of 
the 2011 International Conference on Collaboration Technologies and Systems
- C. Diamantini, M. Missikoff and D. Potena (2011), On the Nature of Innovation: Towards a Structural and 
Behavioural Characterization, Proc. of the 4th Interop-Vlab.it Workshop on Pervasive Computing for Networked 
Enterprises, revised papers, CEUR-WORKSHOP PROCEEDING, vol 815, pp25-31 
- C. Diamantini, A. Gemelli and D. Potena (2010) Feature Ranking Based on Decision Border, Proc. 
International Conference on Pattern Recognition, pp. 609-612 
- C. Diamantini, D. Potena and E. Storti (2009), Ontology-driven KDD Process Composition. Lecture Notes in 
Computer Science N. 5772, pp. 285-296, Springer-Verlag. 
C. Diamantini and D. Potena (2009), Bayes Vector Quantizer for Class-Imbalance Problem, IEEE Trans. on 
Knowl. and Data Eng., Vol 21, No 5, pp. 638-651.
- A. Gemelli, C. Diamantini and D. Potena (2009), A Feature Ranking Component for GIS Architecture. In A. 
D'Atri and D. Saccà, (Eds.) Information Systems: People, Organizations, Institutions, and Technologies, 
Physica-Verlag.
- C. Diamantini and D. Potena, (2008), Semantic Annotation and Services For KDD Tools Sharing and Reuse. 
Proc. of the IEEE ICDM Workshops. 1st Int. Workshop on Semantic Aspects in Data Mining, Pisa, Italy, Dec 
19.
- C. Diamantini and D. Potena, (2008), Semantic Enrichment of Strategic Datacubes. Proc. 11th ACM 
International Workshop on Data Warehousing and OLAP, Napa Valley, CA, USA, Oct 30 2008. 
- C. Diamantini and D. Potena (2008), Borderline Detection by Bayes Vector Quantizers, Proc. 23rd Annual 
ACM Symp. on Applied Computing - Special Track on Data Mining, Fortaleza, Brazil, March 16-20.
- C. Diamantini and D. Potena (2007), A Study of Feature Extraction Methods Based on Decision Border 
Estimate, In H. Liu and H. Motoda (Eds.), Computational Methods of Feature Selection, Chapman and 
Hall/CRC Press.
- C. Diamantini, D. Potena and W. Smari (2006), Collaborative Knowledge Discovery in Databases: A 
Knowledge Exchange Perspective. Proc. of AAAI Fall Symposium on Semantic Web for Collaborative 
Knowledge Acquisition, pages 24-31, Arlington, VA, USA, Oct 13-15.
- C. Diamantini and D. Potena (2006), Feature Extraction for Classification: an LVQ-based Approach, Proc. of 
SIAM Int.Workshop on Feature Selection for Data Mining,, Bethesda, Maryland, USA.
- C. Diamantini, V. De Antonellis and P. Tiberio (Eds.), (2006), Proceedings of the Fourteenth Italian 
Symposium on Advanced Database Systems, Portonovo, Ancona, Italy, June 18-21.
- C. Diamantini, D. Potena and M. Panti (2005), KDD Support Services Based on Data Semantics, Journal on 
Data Semantics IV, LNCS Vol. 3730, pp. 280-303.
- C. Diamantini and M. Panti (2000), An efficient and scalable data compression approach to classification, 
ACM SIGKDD Explorations, Vol 2, No 2, pp. 54-60.
- C. Diamantini and A. Spalvieri (1998), Quantizing for Minimum Average Misclassification Risk, IEEE Trans. 
on Neural Networks, 9(1), pp. 174-182.
C. Diamantini and A. Spalvieri (1996), Certain Facts about Kohonen's LVQ1 Algorithm, IEEE Trans. on Circuits 
and Systems -I , Vol 43, No 5. pp. 425-427.
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Esperienze

Aldo Franco Dragoni è nato ad Ascoli Piceno il 22 giugno 1961. Dopo aver conseguito la Laurea in Ingegneria 
Elettronica presso l'Università di Ancona inizia la sua attività di ricerca collaborando ai “Progetto Finalizzato 
Robotica" e "Progetto Finalizzato Edilizia" del CNR, sotto la guida scientifica del Prof. Mauro Di Manzo. 
Nell'ambito di queste ricerche si occupa in particolare di “Intelligenza Artificiale Distribuita” lavorando ad una 
teoria formale della comunicazione fra agenti autonomi dotati di capacità di rappresentazione simbolica di 
conoscenze ed obiettivi. Comincia inoltre a concepire l'architettura formale di un sistema per la “Revisione delle 
Conoscenze” che renda capace un ragionatore automatico di ripristinare in maniera razionale la consistenza 
della sua base di conoscenza, compromessa da informazioni errate giunte da varie fonti. Quest'architettura 
diventa poi il prototipo di un “Sistema di Supporto alle Indagini di Polizia Giudiziaria” durante le quali si 
raccolgono molte informazioni variamente contraddittorie e si rende necessario gestirle ed ordinarle in base a 
criteri di massimale consistenza, credibilità intrinseca ed attendibilità relativa delle fonti che le hanno fornite. 
Sempre come tecnico laureato, nel triennio 1998-2000 è cofondatore della Rete Europea di Eccellenza 
“Agentlink“ sugli “Agenti Software“, per la quale coordina la partecipazione dell'Università di Ancona. 
Quest'attività segue il suo impegno all'interno del gruppo di ricerca che aveva dato vita, negli anni precedenti, 
alle varie edizioni del MAAMAW ("Modeling Autonomous Agents in a Multi-Agent World") alle quali aveva 
partecipato prima come contributore (nel '91) e poi come Membro del Comitato di Programma fino all'ultima 
edizione del '99. In quegli anni è stato pure membro del Board della "7th IEEE International Conference on 
Tools with Artificial Intelligence" (ICTAI'95), nonché promotore dell"International Workshop on Belief Revision" 
(NM98). Pubblica allora 10 articoli su riviste internazionali ed una trentina di contributi su atti di convegni. Nel 
2002 diventa ricercatore e due anni dopo professore associato presso l'Università Politecnica delle Marche. La 
sua attività di ricerca si sposta su piani più tecnologici ed applicativi, interessandosi di “sicurezza informatica” 
(organizza il “Security Date 2004” ), “televisione digitale terrestre” (per conto della Regione Marche coordina la 
partecipazione delle Università marchigiane al progetto da lui denominato “Digimarche.dt”, in risposta al bando 
del CNIPA sullo sviluppo di applicazioni MHP) ed “informatica sanitaria”, settore quest'ultimo che lo vede dar 
vita a vari eventi e progetti in collaborazione con l'Azienda Sanitaria Unica Regionale delle Marche. In 
particolare nel 2005 organizza il “Congresso dell'Associazione Italiana di Telemedicina ed Informatica Medica”. 
In questo periodo approfondisce i temi dell'Accessibilità, ed in particolare le tecnologie assistive per gli 
ipovedenti, specialmente la sintesi ed il riconoscimento vocale. In questi ultimi anni intensifica la sua attività 
didattica affiancando al corsi di Fondamenti di Informatica e di Sistemi Operativi in Tempo Reale anche corsi di 
servizio per la Facoltà di Medicina (Sistemi Informatici) e quella di Economia (Informatica del Turismo), ma 
ritrova pure interesse per gli argomenti di ricerca dei suoi inizi. Invitato a parlarne all'European Science 
Foundation Workshop on "Understanding the Dynamics of Knowledge", guida l'unità dell'Università Politecnica 
delle Marche nel Progetto Scientifico di Interesse Nazionale denominato “Le dinamiche della conoscenza nella 
società dell'informazione digitale”

Pubblicazioni

DRAGONI A.F. (2008). Mental States as Multi-Context Systems. ANNALS OF MATHEMATICS AND OF 
ARTIFICIAL INTELLIGENCE, ISSN: 1012-2443, doi: 10.1007/s10472-008-9100-y
L.LELLA, DRAGONI A.F., G. GIAMPIERI (2007). Personal Health Assistant, an Accessible and Usable IUI for 
HealthCare Portals. NUOVE TECNOLOGIE IN MEDICINA, vol. 1/2; p. 38-41, ISSN: 1593-1994
NESPECA M.T, NOVELLI A, DRAGONI A.F. (2007). The "Legame Covalente": An Integrated Health 
Information System. NUOVE TECNOLOGIE IN MEDICINA, vol. 3/4; p. 22-26, ISSN: 1593-1994
DRAGONI A.F., P. GIORGINI (2003). Distributed Belief Revision. AUTONOMOUS AGENTS AND MULTI-
AGENT SYSTEMS, vol. 6; p. 115-143, ISSN: 1387-2532
DRAGONI A.F., P. GIORGINI, L. SERAFINI (2002). Mental States Recognition from Communication. 
JOURNAL OF LOGIC AND COMPUTATION, vol. 12, 1; p. 119-136, ISSN: 0955-792X
DRAGONI A.F., P. GIORGINI (1998). Self-Monitoring Distributed Monitoring Systems for Nuclear Power 
Plants. COMPUTERS AND ARTIFICIAL INTELLIGENCE, vol. 17, 2-3; p. 152-168, ISSN: 0232-0274
DRAGONI A.F. (1997). Distributed Decision Support Systems Under Limited Degrees of Competence: a 
simulation study. DECISION SUPPORT SYSTEMS, vol. 20, 1; p. 17-34, ISSN: 0167-9236
DRAGONI A.F. (1997). Belief Revision: from Theory to Practice. KNOWLEDGE ENGINEERING REVIEW, vol. 
12:2; p. 147-179, ISSN: 0269-8889
DRAGONI A.F., M. DI MANZO (1995). Supporting Complex Inquiries. INTERNATIONAL JOURNAL OF 
INTELLIGENT SYSTEMS, vol. 10, 11; p. 959-986, ISSN: 0884-8173



Prof. Iacobucci Donato SSD: SECS-P/06 
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Esperienze

E’ professore associato di Economia Applicata presso la Facoltà di Ingegneria dell’Università Politecnica delle 
Marche.
Dal 1° ottobre 2001 al 31 marzo 2005 è stato ricercatore nel settore scientifico disciplinare SECS-P/06 
Economia applicata presso la Facoltà di Ingegneria dell’Università Politecnica delle Marche, presso la quale ha 
ricoperto, per supplenza, corsi di Economia e organizzazione aziendale.
Dal 1° novembre 1994 al 30 settembre 2001 è stato ricercatore nel settore scientifico disciplinare P01I - 
Economia dei settori produttivi presso la Facoltà di Scienze Politiche dell’Università degli Studi di Urbino, 
presso la quale ha ricoperto, per supplenza, il corso di Economia dell’impresa.
Gli attuali interessi di ricerca riguardano le seguenti aree:
• forme di organizzazione e di governance delle imprese con specifico riferimento alla evoluzione e alle 
caratteristiche dei gruppi d’impresa;
• evoluzione dell’organizzazione produttiva nei sistemi di piccola impresa, con specifico riferimento alla 
dinamica imprenditoriale, all’innovazione e ai processi di crescita delle imprese;
• innovazione e imprenditorialità, con specifico riferimento alla formazione di cluster in settori ad alta tecnologia 
e all’imprenditorialità in ambito accademico. 
E’ membro della direzione della rivista “L’Industria. Rivista di economia e politica industriale”, pubblicata da Il 
Mulino, Bologna.
E’ membro del Comitato di Gestione di c.MET-05 ‘Centro interuniversitario di Economia Applicata alle politiche 
per l’industria, lo sviluppo locale e l’internazionalizzazione’, costituito fra l’Università di Ferrara, l’Università di 
Firenze e l’Università Politecnica delle Marche.

Pubblicazioni

“Agglomeration, Technology and Business groups” (con Giulio Cainelli), Edward Elgar, Cheltenam UK, 2007. 
“Dimensione economico-organizzativa e strategie di crescita nei gruppi manifatturieri italiani (con Giulio 
Cainelli), “L’industria. Rivista di economia e politica industriale”, Vol. 28, Numero Speciale, 2007
“I processi di internazionalizzazione delle medie imprese italiane” (con Francesca Spigarelli), “L’industria. 
Rivista di economia e politica industriale”, Vol. 28, n. 4, 2007, pp. 625-652
 “Dynamic capabilities, entrepreneurial team development and business group formation“, in Leoncini R., 
Montresor A. (ed.s) “Dynamic Capabilities between Firm Organization and Local Systems of Production”, 
Routledge, London, 2008, pp. 73-90.
“The role of agglomeration and technology in shaping firm strategy and organization“, in Leoncini R., Montresor 
A. (ed.s) “Dynamic Capabilities between Firm Organization and Local Systems of Production”, Routledge, 
London, 2008, pp. 216-235
 “Processi di crescita e strutture di governance dei gruppi di medie imprese” in Arrighetti A., Ninni A., 
Dimensioni e crescita nell’industria manifatturiera italiana. Il ruolo delle medie imprese. Franco Angeli, Milano, 
2008 
“Do Agglomeration and Technology Affect Vertical Integration? Evidence from Italian Business Groups” (con 
Giulio Cainelli), Int. J. of the Economics of Business, Vol. 16, No. 3, November 2009, pp. 305–322
“Internationalization in Italian medium sized firms - Does stage theory explain the observed patterns?” (con F. 
Spigarelli) In De Liso N., R. Leoncini (a cura di) Internationalization, Technological Change and the Theory of 
the Firm , Routledge, London, 2010
“The Growth of Business Groups by Habitual Entrepreneurs: The Role of Entrepreneurial Teams” (con P. 
Rosa), Entrepreneurship Theory & Practice, 34 (2), 351-377, 2010
“Il gruppo d’impresa come strumento di creazione di reti imprenditoriali” in Zazzaro A. (a cura di), Reti d’
imprese e territorio. Tra vincoli e nuove opportunità dopo la crisi, Il Mulino, Bologna, 2010
"Fostering entrepreneurship in academic spin-offs” (with A. Iacopini, A. Micozzi, S. Orsini), International Journal 
of Entrepreneurship and Small Business, 12 (4), pp. 513-533, 2011 
“Business groups and the boundaries of the firm” (with Giulio Cainelli), Management Decision, 49(9), pp. 1549-
1573, 2011 
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 Leopoldo Ietto si è laureato in Ingegneria Elettronica il   9/11/1977 presso la Facolta' di Ingegneria dell' 
Universita' degli Studi di Ancona. Ha conseguito l'abilitazione all' esercizio   della professione nella sessione di 
maggio dell' A.A. 77/78 e il Diploma di Specializzazione   in Ingegneria dei Sistemi di Controllo e Calcolo 
Automatici presso l'Universita' "La Sapienza" di Roma, conseguito in data 29/2/1984.
Dopo un periodo di lavoro nell'industria (1/7/77-23/7/79) come addetto al controllo di gestione della produzione, 
e' entrato a far parte   del Dipartimento (allora Istituto) di Elettronica e Automatica della Facolta' di Ingegneria 
dell' Universita' degli studi di Ancona in qualita' di   vincitore del concorso per l'assegnazione di un assegno 
biennale di formazione didattica e scientifica. Il 21/8/1982 è diventato   Ricercatore a tempo pieno nell' ambito 
del raggruppamento disciplinare   di Controlli Automatici presso   lo stesso Dipartimento. Nel 1991 e' risultato 
vincitore del concorso nazionale a posti di Professore Associato nel raggruppamento I240 (Controlli 
Automatici). Negli A.A. 92/93 e 93/94 ha prestato servizio presso il Dipartimento di Automatica e Informatica 
del   Politecnico di Torino come Professore Associato per il corso di "Controlli Automatici". Nell'A.A. 93/94 e' 
stato   chiamato dal Consiglio della Facolta' d'Ingegneria dell' Universita' di Ancona a coprire, per trasferimento, 
il corso di "Modellistica e Identificazione". Dal 1992   al 1995 ha ricoperto l' incarico di consulente esperto in 
Controlli Automatici per conto del Ministero degli Affari Esteri nell' ambito dell' apposito programma di 
cooperazione   scientifica con i paesi in via di sviluppo. Attualmente è Professore Ordinario nel 
raggruppamento "Controlli Automatici" presso la Facoltà d’Ingegneria dell’Università Politecnica delle  Marche.
L'attività scientifica di Leopoldo Ietto ha riguardato prevalentemente i seguenti argomenti: teoria e applicazione 
del filtraggio ottimo, teoria dei sistemi e del controllo, robotica mobile.  Gli attuali interessi di ricerca riguardano 
in particolare tematiche connesse al controllo robusto di sistemi incerti, non stazionari. Nei precedenti  ambiti di 
ricerca sono stati raggiunti importanti risultati testimoniati da più di cento pubblicazioni.  Un elenco  delle più 
recenti è riportato qui di seguito.

Pubblicazioni

-An efficient LMI approach for the quadratic stabilization of a class of linear  uncertain time varying 
systems,International Journal of Control, Vol. 83,  pp. 752 - 760 ,  L. Jetto, V.Orsini 2010.
-Efficient LMI based quadratic stabilization  of a class of LPV systems with noisy parameter measures, IEEE 
Transaction Automatic Control,  Vol. 55, pp. 993-998,  L:Jetto, V:Orsini, 2010. 
-Relaxed conditions for the exponential stability of a class of linear time-varying systems, IEEE Transaction on 
Automatic Control, Vol. 54, pp.1580-1585, L. Jetto, V. Orsini, 2009. 
-LMI conditions for the stability of linea uncertain polynomially time-varying systems, IEEE Transaction on 
Automatic Control, Vol. 54, pp. 1705-1709,  L. Jetto, V. Orsini, 2009. 
-Some remarks on the robust schur stability analysis of interval polynomials, in International Journal of Control, 
Vol. 83, pp. 752-760, 2010. L. Jetto, V.Orsini. 
-Supervised stabilisation of linear discrete-time systems with bounded variation rate, IET CONTROL THEORY 
& APPLICATIONS.  L. Jetto, V. Orsini, vol. 2, pp. 917-929 , 2008. 
-Hierarchically supervised control of linear plants with unpredictable mode-switch dynamics, in Int. Journ. of 
Control, L. Jetto, V. Orsini, 2006. 
Adaptive finite-dimensional optimal linear filtering of nD smooth gaussian random fields, in Int. Journ. of 
Adaptive Control and signal processing, L. Jetto, V. Orsini, 2006. 
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Gianluca Ippoliti è nato a Pesaro il 29 Giugno 1968. Ha conseguito la Laurea in Ingegneria Elettronica nel 1996 
presso l'Università Politecnica delle Marche (ex Università di Ancona). Dal 1997 al 1998 ha usufruito di due 
contratti di ricerca: il primo presso l'INSERM Unité 103 (Montpellier, Francia) nell'ambito del progetto di ricerca 
Europeo CAMARN ed il secondo presso l'Università di Montpellier I nell'ambito del progetto di ricerca Europeo 
MOBINET. Nel 2002 ha conseguito il titolo di Dottore di Ricerca in Sistemi Artificiali Intelligenti presso 
l'Università Politecnica delle Marche e dal 2002 al 2005 è stato titolare di un assegno di ricerca presso il 
Dipartimento di Ingegneria Infomatica, Gestionale e dell'Automazione dello stesso Ateneo. Dal Marzo 2005 è 
Ricercatore presso l'Università Politecnica delle Marche e nel Marzo 2008 è stato confermato in ruolo. I 
principali interessi di ricerca includono il controllo a commutazione con supervisore, l'identificazione ed il 
controllo di sistemi dinamici mediante reti neurali, il controllo di veicoli marini, il controllo di sistemi robotici ed 
elettromeccanici, la localizzazione ed il controllo di robot mobili.

Pubblicazioni

Corradini M.L., Ippoliti G., Longhi S., Orlando G. (2012). A Quasi-Sliding Mode Approach for Robust Control 
and Speed Estimation of PM Synchronous Motors. IEEE TRANSACTIONS ON INDUSTRIAL ELECTRONICS, 
vol. 59 (2), p. 1096-1104
M. Cavalletti, G. Ippoliti, S. Longhi (2011). A comparative study between switching and adaptive controllers for 
a remotely operated vehicle. PROCEEDINGS OF THE INSTITUTION OF MECHANICAL ENGINEERS. 
PROCEEDINGS PART M, JOURNAL OF ENGINEERING FOR THE MARITIME ENVIRONMENT, vol. Volume 
225 Issue 3, August 2011 , p. 191-205
Giantomassi A., Ippoliti G., Longhi S., Bertini I., Pizzuti S. (2011). On-line steam production prediction for a 
municipal solid waste incinerator by fully tuned minimal RBF neural networks. JOURNAL OF PROCESS 
CONTROL, vol. 21/1, p. 164-172
C. FULGENZI, IPPOLITI G, S. LONGHI (2009). Experimental validation of FastSLAM algorithm integrated with 
a linear features based map. MECHATRONICS, vol. 19 (5), p. 609-616
CAVALLETTI M, IPPOLITI G, LONGHI S (2009). Intelligent control for a remotely operated vehicle. 
INTERNATIONAL JOURNAL OF SYSTEMS SCIENCE, vol. 40 (11), p. 1099-1114
IPPOLITI G, LA MANNA A, S. LONGHI (2009). Robust Robot Localization by Sensors with Different Degree of 
Accuracy. JOURNAL OF INTELLIGENT & ROBOTIC SYSTEMS, vol. 56 (3), p. 259-276
BONCI A, IPPOLITI G, LA MANNA A, LONGHI S (2009). Video data validation by sonar measures for robot 
localization and environment feature estimation. ROBOTICA, vol. 27, p. 653-662
ARMESTO L., IPPOLITI G., LONGHI S., TORNERO J. (2008). Probabilistic self-localization and mapping - An 
asynchronous multirate approach. IEEE ROBOTICS AND AUTOMATION MAGAZINE, vol. 15 (2), p. 77-88
CAVALLETTI M, G. IPPOLITI, LONGHI S (2007). Lyapunov-based switching control using neural networks for 
a remotely operated vehicle. INTERNATIONAL JOURNAL OF CONTROL, vol. 80 (7), p. 1077-1091
D'AMICO A., IPPOLITI G., LONGHI S. (2006). A multiple models approach for adaptation and learning in 
mobile robots control. JOURNAL OF INTELLIGENT & ROBOTIC SYSTEMS, vol. vol. 47, no. 1, p. 3-31
ANTONINI P, G. IPPOLITI, LONGHI S (2006). Learning control of mobile robots using a multiprocessor 
system. CONTROL ENGINEERING PRACTICE, vol. 14 (11), p. 1279-1295
IPPOLITI G., JETTO L., LONGHI S. (2005). Localization of mobile robots: development and comparative 
evaluation of algorithms based on odometric and inertial sensors. JOURNAL OF ROBOTIC SYSTEMS, vol. 22 
(12), p. 725-735
IPPOLITI G., LONGHI S. (2004). Multiple models for adaptive control to improve the performance of minimum 
variance regulators. IEE PROCEEDINGS. CONTROL THEORY AND APPLICATIONS, vol. 151 (2), p. 210-217
CORRADINI M.L., IPPOLITI G., LONGHI S. (2003). Neural networks based control of mobile robots: 
development and experimental validation. JOURNAL OF ROBOTIC SYSTEMS, vol. 20 (10), p. 587-600
IPPOLITI G., LONGHI S., RADICIONI A. (2002). Modelling and identification of a remotely operated vehicle. 
PROCEEDINGS OF THE INSTITUTE OF MARINE ENGINEERING, SCIENCE AND TECHNOLOGY (PART A) 
JOURNAL OF MARINE ENGINEERING AND TECHNOLOGY, vol. 1, p. 48-56
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PROF. TOMMASO LEO
Laurea in Ingegneria Elettronica, Università di Roma,1968.;Dal 1981 Professore Ordinario, Cattedra di Controlli 
Automatici;1982-1988 Direttore Dipartimento Elettronica e Automatica (DEA);1990 -1996 Preside della Facoltà 
di Ingegneria-;2003 Delegato del rettore per lo e-Learning;2005 Direttore del DIIGA 
Responsabile di programmi di ricerca in Robotica, Automazione, Analisi del Movimento umano ed e-learning 
Autore e co-autore di più di 220 contributi scientifici .Editore di alcuni libri scientifici e di numeri speciali di 
riviste scientifiche internazionali.
2002-2007 Coordinatore nazionale del Progetto FIRB TIGER ;1989-2001 co-ordinatore di progetti di ricerca 
finanziati dalla CEC;dal 1995 Direttore del Consorzio Telematica per il Sistema Riabilitativo;1990-2001 
Coordinatore del dottorato di ricerca in sistemi artificiali intelligenti- Università di Ancona; 2001 Coordinatore 
del dottorato di ricerca in e-learning;Esperto valutatore MIUR dal 1990;Valutatore per EC
IEEE Senior Member
Membro di numerose società scientifiche

PROF. TOMMASO LEO
Degree in Electronic Engineering, Rome University,March1968.Since1981 Full Professor, Chair Automatic 
Control- Engineering Faculty.1982-1988 Director: Dipartimento Elettronica e Automatica (DEA University of 
Ancona, later renamed Università Politecnica delle Marche).1990 -1996 Dean of Engineering Faculty- 
University of Ancona.Since 2003 Rector delegate to e-Learning at UnivPM.Since 2005 Director: DIIGA ( 
Dipartimento di Ingegneria informatica gestionale e dell’ Automazione- UnivPM- Italy)
Chair of Research Programs and Projects in Robotics, Automation, Human Movement Analysis and e-learning 
.Author and co-author of more than 220 scientific papers .Editor of scientific Books and of Special Issues e of 
International Scientific Journals , 2007-2009 Partner in national funded Research programmes in e-learning 
,2002-2007 Scientific Coordinator of the National Project FIRB TIGER,1989-2001 Scientific Coordinator of  
number of EU funded Projects in the field of Human Movement Analysis .1990-2001 Coordinator of the PhD 
Course on Artificial Intelligent Systems- Ancona University (11 PhD Courses).Since 2001 Coordinator of the 
PhD Course in e-Learning.( 5 PhD courses)
Expert for MIUR innovation evaluation.Expert for the EC
IEEE senior Member
Member of number of scientific Societies

Pubblicazioni

35. F.VERDINI, M.RICCIO, M.MARCUCCI, PP.PANCRAZI, A.CAMPODONICO, A.AQUINATI, A.BERTANI. 
T.LEO (2004) “Functional analysis of gait after surgical reconstruction due complex foot traumas” 
Gait&Posture, 20S (2004) p.s61-s112 , ISSN 0966-6362
36. T. LEO  (2005) “ Immersive telelaboratories for engineering designer education” Guest Editorial Learning 
Technology, July 2005 ( T. Leo, Guest Editor), 7, 3,  Publication on Line of IEEE Computer Society, ISSN 1438
-0625
38. BONCI A., LEO T., LONGHI S. (2005) : “A Bayesian Approach to the Hough Transform for Line Detection”, 
IEEE Trans Systems, Man, and Cybernetics, 35,4, pp. 945 -955, ,November 2005. ISSN 1083-4427
39. M.E. MARCUCCI, F.VERDINI, M.G. BENEDETTI, T.LEO,(2006): “Identification and characterisation of 
Heel Strike Transient”, Gait & Posture, 24 (2006), 77-84, ISSN 0966-6362
40. S. R. VIOLA, A. GIRETTI, T. LEO,(2006):” Exploring attitudes of learners with respect to different learning 
strategies and performances using statistical methods”, International Journal of Emerging Technologies in 
Learning, 1(1),June 2006, online http://www.online-journals.org/index.php/i-jet ISSN: 1863-0383;
41. S. R. VIOLA, S. GRAF, KINSHUK, T. LEO (2007). “Investigating Relationships within the Index of Learning 
Styles: a Data Driven Approach.” J. of Interactive Technology and Smart Education (ITSE), 4(1):7-18. Special 
Issue on "Multimedia Technology for E-Learning", Gerald Friedland & Lars Knipping Editors. - ISSN 1741-
5859. Invited paper.
42. S. R. VIOLA, A. GIRETTI, T. LEO (2007). “Detecting differences in “meaningful learning” behaviours and 
their evolution: a data driven approach”. Int. J. of Computing and Information Sciences, 5(2), pp.63-73, 2007, 
ISSN 1708-0460 (Print) and 1708-0479 (On-Line) - contributo pubblicato su invito
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- Sauro Longhi è nato a Loreto l'11 Settembre 1955. Ha conseguito la Laurea in Ingegneria Elettronica nel
1979 presso la L'Università di Ancona e la specializzazione in "Ingegneria dei Sistemi di Controllo e di
Calcolo Automatici" nel 1984 presso l'Università di Roma "La Sapienza". Dal 1981 al 1983 ha svolto
un'attività di ricerca e progettazione elettronica presso il Laboratorio di Ricerca e Sviluppo della Telettra
S.p.A. di Chieti, interessandosi principalmente di sistemi di modulazione e demodulazione numerica per
sistemi di trasmissione a spettro espanso. Dal 1980 ha collaborato in diverse posizioni e in diversi
dipartimenti all'attività scientifica dell'Università Politecnica delle Marche - Ancona.
- Attualmente è professore ordinario in Ingegneria e Tecnologie dei Sistemi di Controllo e coordinatore del
corso di laurea in Ingegneria Informatica e dell'Automazione. I principali interessi di ricerca includono l'analisi
ed il controllo di sistemi lineari e non lineari, il controllo di robot mobili, di veicoli sottomarini e di velivoli
autonomi, lo sviluppo di sistemi robotici di ausilio, le tecnologie web per il controllo di processo e laboratori
didattici remoti, il controllo distribuito su reti di trasmissione dati, la gestione della potenza in auto ibride, il
controllo cooperativo di agenti autonomi, la rilevazione e diagnosi guasti, la gestione efficiente di sistemi
energetici.
- Ha pubblicato più di 250 lavori su riviste e congressi internazionali. Le diverse attività di ricerca sono state
finanziate su fondi MIUR, CNR, ASI e Comunità Europea. Dal 1997 collabora alle attività scientifiche ed
organizzative del Technical Committee on Marine Systems dell'International Federation of Automatic Control
(IFAC).
- Ha sviluppato le seguenti collaborazioni internazionali: Departimento de Ingegneria de Sistemas y
Automatica, Universidad Politécnica de Valencia, Spagna (prof. J. Tornero, Dr. L. Armesto), Industrial
Control Centre, Department of Electronic and Electrical Engineering, University of Strathclyde, Glasgow, UK
(prof. R. Katebi), Department of Computer Science and Engineering, University of South Florida, Tampa,
Florida, USA (prof. K. Valavanis), Department of Electrical and Computer Engineering, The Ohio State
University, Columbus, Ohio, USA (prof. A. Serrani), Department of Electrical and Computer Engineering,
University of New Mexico, Albuquerque, New Mexico, USA (prof. C.T. Abdallah), Faculty of Electrical
Engineering, Czech Technical University, Prague, Czech Republic (prof. V Kucera), Control Systems Centre,
School of Electrical & Electronic Engineering, University of Manchester, UK (Prof. A. Lanzon), Department of
Electronic Engineering, National University of Ireland, Maynooth, Ireland (Prof. J. Ringwood)
- Inoltre svolge le attività di Associate Editor per la rivista internazional Control Engineering and Practice
(Elsevier) e la rivista internazionale Journal of Intelligent and Robotic Systems (Springer).
- E' amministratore dello spin-off universitario IDEA.

Pubblicazioni

- (M. Vaccarini, S. Longhi, R. Katebi) Unconstrained Networked Decentralized Model Predictive Control,
Journal of Process Control, vol. 19, no. 2, 2009, pp 328-339.
- (A. Bonci, G. Ippoliti, A. La Manna, S. Longhi) Video data validation by sonar measures for robot
localization and environment feature estimation, Robotica, Cambridge University Press, vol. 27; p. 653-662.
- (A. Mancini, A. Cesetti, A. Iualé, E. Frontoni, P. Zingaretti, S. Longhi) A framework for simulation and
testing of AUVs in cooperative scenario, J. of Intelligent and Robotic Systems , vol. 54, 1-3, (2009), 307-329
- (G. Ippoliti, A. La Manna, S. Longhi) Robust Robot Localization by Sensors with Different Degree of
Accuracy, Journal of Intelligent and Robotic Systems , vol. 56; 2009, p. 259-276,
- (C. Fulgenzi, G. Ippoliti, S. Longhi) Experimental validation of FastSLAM algorithm integrated with a linear
features based map, Mechatronics, vol. 19 (5); 2009, p. 609-616.
- (A. Monteriù, P. Asthana, S. Longhi, K. Valavanis) "Real-time Model-Based Fault Detection and Isolation
for UGVs", J. of Intelligent and Robotic Systems, Springer Netherlands, vol.56, no.4, pp.425-439, 2009
- (S. Longhi, A. Monteriù) Fault Detection for Linear Periodic Systems Using a Geometric Approach, IEEE
Transactions on Automatic Control, vol.54, no.7, pp.1637-1643, July 2009.
- (M. Cavalletti, G. Ippoliti, S. Longhi) Intelligent control for a remotely operated vehicle, International Journal
of Systems Science, vol. 40:11; p. 1099-1114.
- (A. Cesetti, E. Frontoni, A. Mancini, P. Zingaretti and S. Longhi), A Vision-Based Guidance System for UAV
Navigation and Safe Landing using Natural Landmarks, J. of Intelligent and Robotic Systems, Springer
Netherlands, Volume 57, Numbers 1-4 / January, 2010, pp: 233-257.
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Curriculum scientifico
L’attività di ricerca dell’ing. Giuseppe Orlando ha riguardato principalmente il controllo robusto. All’interno di 
questa vastissima tematica, i problemi affrontati possono essere così classificati:
 •  Controllo robusto di sistemi non lineari in presenza di non linearità non smooth (dead zone, backlash, 
isteresi, saturazione) negli attuatori e nei sensori;
 •  Controllo robusto di sistemi a tempo discreto incerti, in presenza di variazioni parametriche e di disturbi 
deterministici;
 •  Controllo robusto di sistemi lineari a tempo discreto, in presenza di disturbi stocastici limitati ed “ampie” 
variazioni parametriche, o guasti nel sistema di attuazione;
 •  Controllo robusto di sistemi non lineari, con applicazione alla robotica (veicoli sottomarini, robot mobili 
terrestri) e alla modellazione di processi biomeccanici

Pubblicazioni

1) Corradini M.L., Orlando G.: “Robust stabilization of nonlinear uncertain plants with backlash or dead-zone in 
the actuator”. IEEE Transactions on Control Systems Technology. Vol.10, No.1, pp.158-166, 2002.
2) Corradini M.L., Orlando G.: “A switching controller for the output feedback stabilization of uncertain interval 
plants via sliding modes”. IEEE Transactions on Automatic Control, vol.47, n.12, pp.2101-2108, 2002.
3) Corradini M.L., Orlando G.: “Robust practical stabilization of nonlinear uncertain plants with input and output 
nonsmooth nonlinearities”, IEEE Transactions on Control Systems Technology, Vol.11, n.2, pp.196-203, 2003.
4) Corradini M.L., Jetto L., Orlando G.: “Robust Stabilization of Multivariable Uncertain Plants via Switching 
Control”, IEEE Transactions on Automatic Control, Vol.49, n.1, pp.107-114, 2004.
5) Corradini M.L., Orlando G., Parlangeli G.: “A VSC approach for the robust stabilization of nonlinear plants 
with uncertain non-smooth actuator nonlinearities - a unified framework”. IEEE Transactions on Automatic 
Control, Vol.49, n.5, pp.807-813, 2004.
6) Corradini M.L., Orlando G.: “Author’s reply to “Comments on ‘Variable Structure Control of Discretized 
Continuous-Time Systems’ ”. IEEE Transactions on Automatic Control, vol.50, n.4, pp.541, 2005.
7) Corradini M.L., Orlando G.: “A sliding mode switching controller for actuator failure compensation”. IEEE 
Trans. Control Systems Technology, vol.15, n.1, pp.184-189, 2007.
8) Corradini M.L., Orlando G.: “Linear unstable plants with saturating actuators: robust stabilization by a time 
varying sliding surface ”. Automatica, Volume 43, n.1, pp.88-94, 2007.
9) Corradini M.L., Orlando G.: “An observer based switching control strategy for the stabilization of uncertain 
multi-input-multi-output plants”. International Journal of Control, vol.80, n.4, pp.583-592, 2007.
10) Corradini M.L., Orlando G.: “Robust quantized feedback stabilization of linear systems”. Automatica, 
Volume 44, n. 9, pp. 2458-2462, 2008.
11) Corradini M.L., Monteriù A., Orlando G.: An Actuator Failure Tolerant Control Scheme for an Underwater 
Remotely Operated Vehicle". IEEE Trans. on Control Systems Technology, vol. 19, n.5, pp.1036-1046, 2011.
12) Corradini M.L., Ippoliti G., Longhi S., Orlando G., : \A Quasi-Sliding Mode Approach for Robust Control and 
Speed Estimation of PM Synchronous Motors". IEEE Trans. on Industrial Electronics, vol.59, n.2, pp.1096-
1104, 2012.
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DATI PERSONALI
Nazionalità: italiana
Data di nascita: 21-04-1971
Luogo di nascita: Osimo (AN)
Residenza: Via Enzo Ferrari, 8   60027 Osimo (AN)
Telefono: uff. 071-2204447   abit. 071-7131298   cell. 347-7183273
Posta elettronica: pagliarecci@diiga.univpm.it
 ISTRUZIONE
 20-7-1990 Liceo scientifico “E. Majorana” Osimo (AN)
 Diploma maturità scientifica Votazione 43/60
 11-12-2002 Università degli studi di Ancona Ancona
Laurea in Ingegneria Elettronica (indirizzo Calcolatori Elettronici) Laureato a pieni voti
1 Titolo della tesi: “Un Sistema Informativo per l’Accreditamento di strutture sanitarie”. 
 15-12-2006 Università Politecnica delle Marche Ancona
 Dottorato di Ricerca in “Sistemi Artificiali Intelligenti”
2 Titolo della tesi: “Alan: An Agent-Object Programming Language”.
 2004 EDBT Summer School Santa Margherita di Pula 
 Scuola estiva internazionale per dottorandi e giovani ricercatori dal 6 al 10 settembre
3 Questa edizione, la settima, era incentrata su metodi teorie e strumenti per l’utilizzo dell’XML nei Database
2004 Scuola Estiva GII Benevento 
Scuola estiva per allievi dei corsi di dottorato organizzata dal Gruppo Ingegneria Informatica dal 13 al 22 
settembre
2005 International Fellowship San Francisco (USA) 
Presso il Computer Science Laboratory dell’istituto SRI International di San Francisco dal 22 settembre al 22 
dicembre.
Sotto la supervisione della Dr. Carolyn Talcott (Senior Computer Scientist), ho studiato un sistema, Maude, 
sviluppato dall’istituto.
ATTIVITÀ SCIENTIFICA 
2001 - 2003 "Un Sistema Informativo per l’accreditamento delle strutture sanitarie"
Questo progetto si occupa del disegno di un sistema informativo in grado di controllare automaticamente la 
procedura di accreditamento nel dominio sanitario. In questo dominio, così come in molti altri, i dati sono 
distribuiti ed eterogenei (al livello fisico, logico e concettuale). Nel nostro sistema, abbiamo usato 
un'architettura multi-agente con XML come linguaggio di descrizione dei dati e Java come linguaggio di 
programmazione della piattaforma indipendente.
2003 - 2005 "I sistemi multi-agente per l’integrazione dei dati e l'amministrazione delle ontologie"
In questo progetto vengono trattati gli aspetti metodologici ed architetturali della rappresentazione di ontologie 
e del ragionamento. In particolare, stiamo studiando l'uso delle logiche descrittive basate su XML (come OWL) 
con gli agenti software.
2004 – oggi “Alan”
In questo progetto è stato formalizzato un ambiente di sviluppo che integri al suo interno sia quelle che sono le 
peculiarità della programmazione ad oggetti che quelle della programmazione ad agenti. Dopo una prima fase 
di studio e la formalizzazione delle linee guida di tutto il progetto, siamo passati alla definizione formale del 
linguaggio. Per questa fase è stato utilizzato un sistema, denominato Maude, che permette di modellizzare e 
sviluppare sistemi o linguaggi; in particolare è possibile formalizzare sia a livello sintattico che semantico un 
linguaggio.
2006 – oggi “Utilizzo della semantica nella ricerca e composizione di Web-Services”.
Dopo una prima fase di studio di quelli che sono gli strumenti ed i linguaggi nel mondo dei Web-Services, ad 
esempio AXIS WSDL (Web Service Description Language) BPEL OWL-S. Dopo la fase di studio ci siamo 
concentrati nella formalizzazione ed implementazione di una particolare “annotazione semantica” che permetta 
di fare una ricerca non solo su base funzionale ma anche procedurale dei Web-Services. In particolare in una 
prima fase sono stati sviluppati gli algoritmi per l’implementazione di un sistema di ricerca procedurale con le 
relative specifiche di test; in un secondo momento si è passati alla formalizzazione della struttura semantica 
delle annotazioni ed ad una fase di test della corretta funzionalità.
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